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Przeznaczenie i zastosowanie ogolne

1) Ciagta kontrola przewodnosci wody w kottach parowych, parownikach i innych podobnych urzadzeniach z

dodatkowa mozliwoscia kompensacji wplywu temperatury na przewodnos¢ - pomiar catkowitej ilosci
rozpuszczonych w wodzie soli (TDS) w (ppm lub uS/cm).
Regulator LRR 1-12 wspdtpracuje z elektrodami czujnikami przewodnosci typu ERL 16-1, LRG 16-4, LRG 17 lub LRG
19. Regulator LRR1-12 steruje praca zaworu odsalania ciagtego typu BAE Iub 510. Mozliwe jest dodatkowe
rozszerzenie systemu przez dostawienie rezystancyjnego czujnika temperatury typu Pt100. Po odpowiednim
skonfigurowaniu za pomoca wtasnego menu regulator LRR 1-12 zapewnia wéwczas automatyczng kompensacje
wplywu temperatury na pomiar przewodnosci.

2) Odmulanie - usuwanie szlamu i osadéw przez dolny kréciec odmulajacy kotta parowego.
Regulator LRR 1-12 jest przeznaczony do wspédtpracy z zaworami odmulajacymi o dziataniu okresowym typu MPA,
sterowanymi pneumatycznie lub wodg pod ci$nieniem.

W celu lepszego zrozumienia nalezy zapoznac¢ sie z odpowiednimi kartami katalogowymi uktadéw odmulania. Na zyczenie
klienta tryb pracy uktadu moze by¢ wstepnie ustawiony przed wysytkg urzadzenia, cho¢ jego konfiguracja poprzez menu w
czasie rozruchu nie nastrecza trudnosci.

Montaz i potaczenia elektryczne

Regulator

Konstrukcja regulatora odsalania i odmulania LRR 1-12 umozliwia jego fatwy montaz w tablicach, pulpitach lub szafkach
sterowniczych lub w oddzielnych obudowach nasciennych z tworzywa sztucznego wzmocnionego widknem szklanym. Do
montazu tablicowego wymagane jest wyciecie o wymiarach 138mm x 68mm wg DIN 43700.

Zdjac¢ zaciski montazowe i upewnic sie, ze uszczelka tablicy znajduje sie na swoim miejscu.

Wsung¢ sterownik do wyciecia w tablicy od przodu. Ponownie zalozy¢ zaciski i zamocowac sterownik dokrecajac sruby.
(Patrz rowniez wymiary szczegotowe na rys. 1).

UWAGA: Nie nalezy instalowa¢ sterownika w miejscach, w ktérych jest narazony na bezposrednie promieniowanie cieplne
ze strony kotta, rurociggow itp.

Potaczenia elektryczne

Potaczenia elektryczne powinny by¢ wykonane zgodnie z odno$nymi przepisami, normami i schematem potaczen LRR1-12.
Usilnie zaleca sie wstepne podtaczenie sterownika do specjalnej listwy zaciskowej, niezaleznie od tego czy jest montowany
w tablicy, pulpicie lub szafce sterowniczej, wzglednie w obudowie nasciennej.

Nalezy zwrdéci¢ uwage, ze sterownik powinien by¢ potaczony z elektrodg do pomiaru przewodnosci kablem czterozytowym,
mimo Ze na elektrodzie przewody sg potaczone parami. Dwa przewody dodatkowe tworza czes$¢ uktadu kompensacji spadku
napiecia sygnatu na kablu. Kabel powinien réwniez posiada¢ wspolny ekran wokét czterech zyt oraz przewdd odptywowy
ufatwiajacy pofaczenie ekranu ze sterownikiem. (UWAGA: Ekran nie powinien by¢ potaczony w zadnym innym
punkcie, ani nie moze styka¢ sie z uziemieniem instalacji). Z doswiadczenia wynika, ze zastosowanie statego odcinka
kabla pomiedzy elektrodgq a zaciskiem posrednim sterownika zapewnia niezawodno$¢ instalacji, ktorg mozna tatwo
kontrolowad.

Jesli chodzi o nowg elektrode kombinowang LRG 16-8 to wymagane sg dwa oddzielne kable do ostony zaciskow elektrody,
czterozytowy ekranowany do czesci elektrody stuzacej do pomiaru przewodnosci oraz dwuzytowy ekranowany do
termometru oporowego PT100.

Do omawianego zastosowania zalecane jest uzywanie kabla typu Pirelli FP200 1mm?. Nadaje sie réwniez do tego celu kabel
Delta Enfield ,Firetuff”. W przypadku zastosowania termometru oporowego PT100 wymagane jest zastosowanie wersji
ekranowanej ww. kabla dwuzylowego na wejsciu termometru oraz na wyjsciu 0/10V lub 4/20mA. Jak juz wspomniano,
bezposrednie przytaczenie takich kabli do wtyczek sterownika nie jest zalecane. Nalezy to czyni¢ poprzez zamontowang na
miejscu listwe zaciskowg umieszczong w obudowie montazowej.

W niektorych zastosowaniach przemystowych moze by¢ wymagane zastosowanie pomiedzy sterownikiem a elektrodami
kabla opancerzonego, jak réwniez ztgcza sieciowego i wyjscia 0/10V lub 4/20mA. W takich okolicznosciach zaleca sie
stosowanie kabli przyrzadowych wieloparowych: jednoparowych dla wyj$¢ 0/10V lub 4/20mA; dwuparowych dla ztaczy
sieciowych. W przypadku nowej elektrody kombinowanej typu LRG 16-8 zalecane jest stosowanie kabla trzyparowego,
ktory umozliwia spetnianie obu funkcji przez jeden kabel. Kazda para powinna by¢ ekranowana oddzielnie folig wraz z
przewodem odptywowym i owinieta tasmg poliestrowq; nastepnie powinna posiadaé ekran zbiorczy owiniety tasma
poliestrowa w powtoce z czarnego PCV, pojedynczy pancerz druciany i wreszcie powtoke z niebieskiego PCV. Taki kabel jest
ogdlnie biorac zgodny z normg BS5308 Czes$¢ 1 Typ 2 i dostepny z zytami trzech wielkosci, z ktérych zyta o przekroju 0,5
mm? jest zalecana przy odlegtodci do 50 m, a zyta 0,75 mm? - przy odlegtoéci do 100 m. Zyly o przekroju 0,5 mm sa
wykonane ze skretek 7/0,2mm z wyzarzanego ocynowanego drutu miedzianego, a o przekroju 0,75 mm - ze skretek
24/0,2mm. W przypadku odlegtosci przekraczajacych podane powyzej nalezy zwrdci¢ sie o porade techniczna.
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Sterownik posiada mozliwo$¢ przetaczania pradu zasilania: moze by¢ zasilany ze zrédta pradu przemiennego 100V + 240V o
czestotliwosci 50 + 60Hz. Posiada on dwa zakresy pomiaru przewodnosci: 0 + 999,0 ppm lub psimens/cm i 0 + 9990ppm
lub psimens/cm. Zakres przewodnosci, zmieniany poprzez menu sterownika, jest opisany w czesci ,Kalibracja” niniejszej
instrukcji. Sterownik jest wyposazony we wfasny bezpiecznik sieciowy zwitoczny na natezenie 1 A. Zalecane jest
zabezpieczenie zewnetrzne zasilania elektrycznego sterownika przy pomocy bezpiecznika 2 A Iub miniaturowego
bezpiecznika automatycznego.

Przewidziane sg dwa przewody napiecia zasilania sterownika, ktédre muszg by¢ potaczone z tq samg faza. L1 to przewdd
idacy z obwodu palnika tablicy sterowniczej kotta, ktéry zasila sterownik, jego wyswietlacz, ztacze PM60, termometr
oporowy PT100 i wyjscie 0/10V lub 4/20mA.

Przewdd L2, ktéry zasila sitownik, musi pozostawac¢ pod napieciem po recznym lub automatycznym wylaczeniu palnika ze
wzgledu na ci$nienie, aby umozliwi¢ zamkniecie sitownika elektrycznego zaworu odsalajgcego. Przewdd L2 jest normalnie
zasilany z obwodu sterujacego tablicy sterowniczej kotta i powinien miec takg samg faze co przewdd zasilajacy obwodu
palnika. Przewdd L2 powinien by¢ zabezpieczony oddzielnym bezpiecznikiem 2A. Catkowite odtaczenie sterownika nastepuje
zatem po ustawieniu wytgcznika gtéwnego kotta w potozeniu ,OFF”.

UWAGA: Nalezy jednak pamietac, aby przed ostatecznym odtgczeniem kotta umozliwi¢ zamkniecie zaworu odsalajacego. W
przeciwnym razie z kotta wyptynie nadmierna ilos¢ wody.

Procedura uruchamiania

Przyciski na éciance przedniej

Sterownik LRR1-12 posiada jedynie cztery przyciski i jest catkowicie obstugiwany przy pomocy menu. Nie ma absolutnie
zadnej potrzeby zdejmowania pokrywy tylnej w celu uzyskania dostepu do wnetrza przyrzadu, czynnos¢ taka powoduje
uniewaznienie gwarancji.

Kalibracja

W celu wejsécia w tryb kalibracji nalezy nacisna¢ i przytrzymac przycisk Menu, az na wyswietlaczu pojawi sie napis SET-UP
(Konfiguracja). Po kilku sekundach zostanie automatycznie wyswietlona pierwsza pozycja menu gtdwnego oraz napis SET-
UP, a na linii pod wyswietlaczem pojawi sie napis SET PARAMETERS (Ustawianie parametréw).

Menu gtéwne
Menu gtdwne zawiera nastepujgce podmenu:

1) SET PARAMETERS Ustawianie parametréw

2) CALIBRATION Kalibracja

3) SET TEMP. COMP. Nastawa kompensacji temperatury
4) SET CLOCK Nastawa zegara

5) EXIT SET-UP Wyjscie z trybu konfiguracji

Przez naciskanie przyciskow ze strzatkami UP lub DOWN mozliwe jest ,przewijanie” gtdwnych podmenu ,w gore” lub ,w
dot”. Po dojsciu do okreslonego wymaganego podmenu nalezy nacisngé przycisk programu P, co spowoduje przetaczenie
sterownika na dane podmenu.

UWAGA: Przycisk P nalezy nacisna¢ w celu wprowadzenia i zachowania lub wyjscia z danego parametru.

Ustawianie i zachowywanie parametréw

1) USTAWIANIE PARAMETROW (SET PARAMETERS)

W tym pierwszym podmenu zawarte sg wszystkie wstepnie ustawiane warunki niezbedne do spetnienia wymagan
zwigzanych z konkretnym typem uktadu odsalania. Po przejsciu do podmenu nacisniecie przycisku P umozliwia przewijanie i
ustawienie nastepujacych parametréw:

a) OPERATIONAL MODE Tryb pracy

b) TEMP SENSOR Czujnik temperatury

c) 2 MINUTE DELAY Zwfoka 2-minutowa

d) ISOL. OUTPUTS i) and ii) Wyjscia izolowane i) i ii)

e) DISPLAY Wyswietlacz

f) OPERATING RANGE Zakres roboczy

g) SET - POINT Wartos$¢ zadana

h) HIGH ALARM Sygnalizacja poziomu wysokiego
) DURATION Czas trwania

1) SET EVENT Nastawa zdarzenia
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a) TRYB PRACY (OPERATIONAL MODE)
Wybranie tego podmenu powoduje réwniez wyswietlenie jednego z nastepujacych napiséw w drugiej linii: SLH, STD lub
STDB. Przy pomocy strzatek ,UP” i ,DOWN" mozliwe jest kolejne wyswietlanie tych parametréw.

Wybor powyzszych funkcji jest podyktowany nastepujacymi kryteriami:

SLH Dotyczy instalacji odsalajacych wysokocisnieniowych lub instalacji odsalania, w ktérych elektroda pomiarowa
znajduje sie poza kottem.

STD Dotyczy standardowych instalacji odsalajacych, w ktérych elektroda pomiarowa znajduje sie w kotle i zapewnia
sygnalizacje alarmowg zaréwno wysokiego jak i niskiego poziomu TDS.

STDB Zdecydowanie najczesciej stosowane rozwigzanie, zapewniajace zaréwno odsalanie ciggte jak i okresowe oraz
sygnalizacje wysokiego poziomu TDS. Sygnalizacja niskiego poziomu jest tu zarzucona na rzecz napedu
elektromagnetycznego zaworu pilotowego obstugujacego zawdr odmulania okresowego.

Nalezy wybrac¢ funkcje odpowiednig do danego zastosowania i wprowadzi¢ jg przez nacisniecie przycisku P.

b) CZUJNIK TEMPERATURY (TEMP. SENSOR)

Po wybraniu czujnika temperatury pojawia sie napis ENABLED (Aktywny) lub DISABLED (Nieaktywny). Przy pomocy
przyciskdw strzatek ,UP” lub ,DOWN” mozliwe jest wigczanie i wytaczanie funkcji. Nacisniecie przycisku P w dowolnym
trybie powoduje wprowadzenie tego funkcji.

c) ZWLOKA 2-MINUTOWA (2 MINUTE DELAY)

Zwloka 2-minutowa jest wymagana w trybie SLH, a takze w aplikacjach, w ktérych elektroda pomiaru przewodnosci
znajduje sie poza kottem. W takich zastosowaniach nie stosuje sie kompensacji temperatury. Dla uzyskania dokfadnego
odczytu przewodnosci instalacja musi by¢ przedmuchana przy kazdorazowym wiaczeniu, stad bierze sie wymog
dwuminutowej zwiloki na przedmuch. Funkcja ta jest wigczana (ENABLED) lub wylaczana (DISABLED) doktadnie w taki sam
sposob jak opisany powyzej.

d) WYJISCIA IZOLOWANE i) (ISOL. OUTPUTS i)
Wyjscia izolowane sygnatéw dostepnych w nastepujacych formatach. Po ich wybraniu wyswietlacz pokazuje w goérnej linii
napis ISOL. OUTPUTS, a w dolnej 4-20mA + 2- 10V lub, alternatywnie, 0-20mA + 0-10V. Ponowne uzycie przyciskéw ,w
gore” lub ,w dot” powoduje wzajemne przetaczanie opcji. Nalezy wybraé pozadang opcje naciskajac przycisk P w celu jej
wprowadzenia i zachowania.

WYJSCIA IZOLOWANE ii) (ISOL. OUTPUTS ii)
Pod druga pozycjg ,wyjs¢ izolowanych” kryje sie funkcja umozliwiajgca zaokraglanie jednostek. W dolnej linii wyswietlacza
podana jest mozliwos¢ wybrania sposobu zaokraglania jednostek DIRECT (bezposrednio, czyli bez zaokraglania) lub AS
DISPLAY (wg wyswietlacza, czyli w zaokragleniu wg nastaw wyswietlacza). Umozliwia to uzyskanie wynikow napiecia i
pradu wyjsciowego w formie bezposredniej zgodnej z wynikiem zasolenia lub ich zaokraglenie w gére lub w dét zgodnie z
wyswietlaczem do najblizszych 10 lub 100. Ponowne uzycie przyciskéw UP i DOWN powoduje przetaczanie wyswietlanych
wynikow ,w gore” lub ,w dét”. Naciskajac jeszcze raz przycisk P przy wybranej opcji powodujemy jej zachowanie i
wprowadzenie.

e) WYSWIETLACZ (DISPLAY)

Funkcja ta umozliwia wybdr zaokraglanie wyswietlanego wyniku do najblizszych 10 lub 100, w zaleznosci od wybranego
zakresu. Uzycie przyciskow UP i DOWN umozliwia wybor zakreséow sposréd nnnO / nnn.0 (zaokragla do 10 przy zakresie
wysokim i do 1 przy zakresie niskim) lub nn00 / nn0.0 (zaokragla do 100 przy zakresie roboczym wysokim lub do 10 przy
niskim). Nacisna¢ przycisk P w celu zachowania i wprowadzenia wybranego trybu.

f) ZAKRES ROBOCZY (OPERATING RANGE)

Funkcja ta umozliwia wybdr zakresu czutosci sygnatu wejsciowego przewodnosci. Przewidziane sg dwa zakresy oznaczone
jako HIGH (Wysoki) i LOW (Niski). Jak poprzednio, operator moze przetacza¢ oba zakresy i wybra¢ najodpowiedniejszy.
Istniejg nastepujace zakresy : WYSOKI 0-9990 i NISKI 0-999.0. Po dokonaniu wiasciwego wyboru nalezy nacisnaé
przycisk P w celu jego zachowania i wprowadzenia.

g) WARTOSC ZADANA (SET POINT)

Jest to funkcja umozliwiajgca wtasciwag nastawe poziomu TDS (Ogdlnej ilosci rozpuszczonych ciat statych) w ppm (czesciach
na milion) lub, jezeli preferowane sg jednostki przewodnosci, w psimens / cm. W przypadku jakichkolwiek watpliwosci co do
poziomu wartosci zadanej, mozliwe jest uzyskanie informacji telefonicznej z firmy. W celu wyregulowania poziomu wartosci
zadanej nalezy uzy¢ odpowiedniego przycisku UP lub DOWN. Po wyregulowaniu wartosci zadanej zgodnie z wymaganym
poziomem nalezy nacisng¢ przycisk P w celu zachowania i wprowadzenia danej wartosci.

h) SYGNALIZACJA POZIOMU WYSOKIEGO (HIGH ALARM)

Funkcja ta umozliwia nastawe maksymalnego poziomu TDS, przekroczenie tej wartosci spowoduje wigczenie sygnalizacji
optycznej i zadziatanie przekaznika wewnetrznego, ktorego styki beznapieciowe moga by¢ uzyte do sterowania innymi
rodzajami sygnalizacji dzwiekowej i optycznej. Regulacja poziomu jest rowniez funkcja przyciskow ze strzatkami UP lub
DOWN, ktérych uzycie powoduje odpowiednie nastawienie poziomu. Po wybraniu wtasciwego poziomu nalezy nacisng¢
przycisk P w celu zachowania i wprowadzenia danej funkcji.
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Jezeli pracujemy w trybie roboczym STD

SYGNALIZACJIA POZIOMU NISKIEGO (LOW ALARM)
Funkcja ta, ktéra dostepna jest jedynie w trybie STD, pozwala na ustawienie wartosci sygnalizacji poziomu niskiego. Jest
ona ustawiana odpowiednio nizej od wartosci nastawionej, o ktérej mowa powyzej w ,Sygnalizacji poziomu wysokiego”.
Wiasciwg wartos¢ nalezy nastawié przy pomocy przyciskow UP lub DOWN. Po wybraniu wartosci nalezy nacisngé przycisk P
w celu jej zachowania i wprowadzenia.

Jezeli pracujemy w trybie roboczym SHL

)] CZAS TRWANIA I CZAS CYKLU (DURATION&CYCLE TIME)
Funkcje czasu, stosowane do pobierania probek i przedmuchiwania, sg niezbedne poniewaz elektroda jest umieszczona poza
kottem w rurociggu odsalajacym. Biorgc pod uwage, ze przewodnos$¢ jest rowniez uzalezniona od temperatury i ze kontrola
temperatury poza kottem moze by¢ niepraktyczna, przed pomiarem przewodnosci wody kottowej prowadzonym na rurociqgu
odsolin i nastepujacym w jego efekcie odsalaniem niezbedne jest umozliwienie przedmuchu instalacji. W przypadku
stwierdzenia podczas przedmuchu wartosci TDS przekraczajgcej warto$¢ nastawiong, wowczas zawor odsalajacy bedzie
pozostawat w potozeniu otwartym dopdki warto$¢ TDS nie spadnie ponizej wartosci nastawionej. Jezeli jednak po
zakonczeniu cyklu przedmuchu faktyczna wartos¢ TDS wody kottowej jest nizsza od wartosci nastawionej, wowczas zawdr
odsalajacy zostanie ponownie zamkniety. W sytuacji takiej nie jest jednak mozliwe zadne odsalanie i nastepuje ochtodzenie
rurociqggéw zwigzanych oraz wszelkiej wody pozostajacej w rurociggach i wokédt elektrody, ktorej przewodnosé maleje.
Wprowadzenie drugiej funkcji czasowej jest rowniez konieczne w celu spowodowania okresowo powtarzajgcego sie
przedmuchu instalacji, co jest okreslane jako czas cyklu.

CZAS TRWANIA (DURATION TIME)

00 min 10 sek do 04 min 00 sek
W celu wyregulowania czasu trwania nalezy nacisnaé przycisk UP, co spowoduje przyrostowe powiekszanie wartosci o
dziesie¢ sekund az do wartosci maksymalnej 4 minut. Podobnie naciskanie przycisku DOWN spowoduje stopniowe
zmniejszanie wartosci o dziesie¢ sekund az do wartosci minimalnej 10 sekund. Po uzyskaniu odpowiedniej wartosci nalezy
zwolni¢ przycisk. Na konicu nalezy nacisnaé¢ przycisk P w celu zachowania i wprowadzenia wartosci oraz przej$¢ do nastepnej
funkciji.

CZAS CYKLU (CYCLE TIME)
Regulator czasu cyklu mozna nastawi¢ na wartos¢ maksymalng 60 minut w stopniach 1-minutowych. Nacisniecie przycisku
UP spowoduje przyrostowe zwiekszanie czasu cyklu o 1 minute. Naciéniecie przycisku DOWN spowoduje stopniowe
zmniejszanie czasu cyklu o 1 minute. Po okresleniu wartosci czasu cyklu nalezy nacisna¢ przycisk P w celu zachowania i
wprowadzenia wartosci oraz powrotu do menu gtéwnego.

Jezeli pracujemy w trybie roboczym STDB

)] CZAS TRWANIA (DURATION TIME)

Regulator czasu trwania w trybie STDB stuzy do nastawienia czasu trwania pracy zaworu odmulania okresowego typu MPA.
Ustawienia regulatora mozna zmienia¢ w stopniach 1-sekundowych przez naciskanie odpowiednio przycisku UP w kierunku
zwiekszania lub przycisku DOWN w kierunku zmniejszania. Po wybraniu wartosci czasowej nalezy przy pomocy przycisku P
zachowad jg, wprowadzi¢ i przej$¢ do nastepnej funkcji.

1) NASTAWA ZDARZENIA (SET EVENT)

Na wyswietlaczu znajdujq sie trzy pola: DAY (Dzieri), EVENT (Zdarzenie) i TIME (Czas). Migajacy kursor wskazuje pole,
ktore jest aktualnie nastawiane. Gdy kursor miga w polu ,dnia” nalezy przy pomocy przycisku UP lub DOWN odpowiednio
ustawi¢ dzien tygodnia. Nacisniecie przycisku P powoduje zatwierdzenie dnia i kursor przechodzi do pola ,zdarzenia”.

Lezace posrodku pole zdarzenia EVENT ma osiem komdrek numerycznych od 1 do 8. Numery mozna zwiekszac lub
zmniejsza¢ przy uzyciu przyciskdw, odpowiednio, UP i DOWN. Nacisniecie przycisku P powoduje przypisanie numeru
danemu zdarzeniu i przejécie do nastepnego pola, w ktérym mozna mu wyznaczy¢ czas.

Nastepnie kursor miga nad znakiem z lewej strony pola TIME (czas), sygnalizujac, ze potrzebne jest wprowadzenie czasu
np. 12:30. Przy pomocy przycisku UP zwiekszamy przyrostowo nastawe godzin, a przy pomocy DOWN zmniejszamy
nastawe minut. Naciéniecie przycisku P powoduje zachowanie danego czasu i powrdt kursora do pola DAY (dzien).
Oczywiscie moze zaistnie¢ potrzeba wykonania w kazdym dowolnym dniu wiecej niz jednego odmulania okresowego, w
zwigzku z czym zamiast przyrostowo zwiekszaé nastawe DAY (dzien) nalezy nacisngé przycisk P jeszcze raz. Spowoduje to
przejécie kursora ponownie do pola EVENT (zdarzenie). Nacisng¢ jeszcze raz przycisk UP i przyrostowo zwiekszy¢é numer
zdarzenia, po czym ponownie przycisng¢ P w celu przejécia kursora do pola czasu, w ktorym mozna wprowadzi¢ inng
warto$¢. Maksymalnie w ciaggu dnia mozna wprowadzi¢ osiem zdarzen, a po wprowadzeniu wszystkich zdarzen i czaséw
w komorce ,dnia pierwszego”, ktorym jest poniedziatek (MON), funkcja kopiowania umozliwia zaprogramowanie
pozostatych szesciu dni tak samo jak poniedziatek. W przypadku wytaczania kotta na czas weekendow tatwiej jest mimo
wszystko kopiowac i nastepnie edytowac nastawy na sobote i niedziele, niz wprowadzac¢ je indywidualnie.

KOPIOWANIE: Po wprowadzeniu wszystkich danych dla poniedziatku nalezy dwukrotnie nacisng¢ przycisk DOWN.
Spowoduje to przetgczenie programu menu poprzez EXIT (Wyjscie) na tryb kopiowania. Nacisnaé przycisk P, co spowoduje
skopiowanie nastaw poniedziatkowych na wszystkie pozostate szes$¢ dni tygodnia. Nacisnaé¢ przycisk M (Menu) w celu
powrotu programu do poczatku konfiguracji nastawy parametréw SET-UP & SET PARAMETERS MENU.

Nacisnaé przycisk DOWN !



|LRR 1-12 Strona 8/ 11

Nastepnie nacisna¢ jeszcze raz P: na wyswietlaczu pojawi sie napis EXIT SET-UP & SAVE SETTINGS (Wyjscie i
zachowanie ustawien). Ostatni raz nacisnaé przycisk P, co spowoduje krdtkie pojawienie sie napisu SET UP & SAVED
(Ustawienia skonfigurowane i zachowane) oraz powrot przyrzadu do normalnej pracy.

2) KALIBRACJA (CALIBRATION)

Jezeli przyrzad zostat juz skonfigurowany wczesniej i wymaga jedynie kalibracji, co prawdopodobnie ma miejsce po pobraniu
prébki wody, nalezy postepowaé w sposob nastepujacy. Nacisngé przycisk M (Menu), co spowoduje przejscie do trybu
konfiguracji i nastawy parametréw, a nastepnie ponownie nacisng¢é UP aby przej$¢ do nastawy i kalibracji SET-UP &
CALIBRATION. Ponownie nacisng¢ P. Na wyswietlaczu pojawi sie napis CALIBRATION (Kalibracja), a takze aktualna
wartoé¢ TDS pomierzona przez przyrzad. W przypadku koniecznosci zmiany wartosci TDS wyregulowaé jg przy uzyciu
przyciskbw UP i DOWN tak aby byla zgodna z wlasnie pobrang prdébka. Nacisnaé przycisk P w celu zachowania i
wprowadzenia. Gdy przyrzad zachowuje nowg warto$¢ wyswietlacz pokazuje komunikat CALCULATING (Obliczanie) przed
powrotem do konfiguracji i nastawy parametrow. W celu wyjscia z trybu kalibracji nalezy nacisng¢ UP lub DOWN, lecz
najlepiej DOWN, gdyz pozwala to osiggniecie trybu SET-UP & EXIST SET UP (konfiguracji nastaw i wyjscia) przy pomocy
najmniejszej ilosci przycisniec.

Nastepnie nacisnaé jeszcze raz P: na wyswietlaczu pojawi sie napis EXIT SET-UP & SAVE SETTINGS (Wyjscie z trybu
konfiguracji i zachowanie ustawien). Ostatni raz nacisna¢ przycisk P, co spowoduje kréotkie pojawienie sie napisu SET UP &
SAVED (Ustawienia skonfigurowane i zachowane) oraz powrét przyrzadu do normalnej pracy.

3) USTAWIENIE KOMPENSACJI TEMPERATURY (SET TEMP. COMP.)
TYLKO W PRZYPADKU STOSOWANIA CZUINIKA TEMPERATURY TYPU PT100 DLA KOMPENSACII TEMPERATURY!

Przed przystapieniem do tej czynnosci poziom wody w kotle powinien by¢ normalny lub nieco nizszy, przy temperaturze
1000°C lub nieco nizszej. Nacisna¢ jeden raz przycisk P i zaobserwowac jak na wyswietlaczu pojawia sie na krétko komunikat
SET TEMP. COMP & SET UP SAVED (Ustawienie kompensacji temperatury i konfiguracja zachowane) po czym zostaje
wys$wietlona warto$¢ TDS i aktualna temperatura np. 3010 099 °C, a w linii dolnej komunikat TCF IN PROGRESS (TCF w
toku). Po przygotowaniu w ten sposob przyrzadu mozna przystapi¢ do opalania kotta, przy czym w miare wzrostu ci$nienia
w kotle bedzie rowniez wzrastaé jego temperatura. Nalezy zwiekszy¢ cisnienie w kotle do petlnej wysokosci roboczej np.
10 bar, przy ktéorym temperatura powinna by wzrosng¢ do 184°C. Po ustaleniu sie pracy kotta przy petnym cisnieniu
roboczym i temperaturze nalezy nacisna¢ i przytrzymac przycisk M, az do wyswietlenia przez okoto 3 sek. komunikatu
COMPENSATION SAVED (Kompensacja zachowana), a nastepnie powrotu do konfiguracji i nastawy parametréw.

UWAGA'!

Jak opisano powyzej, w kotle nowym Ilub napetnionym ponownie kompensacja temperatury nastepuje po kalibracji
przewodnosci, w zwigzku z czym nie ma potrzeby ponownego dokonywania kompensacji temperatury podczas korygowania
wartoéci TDS po rutynowym badaniu probki. Tym niemniej, podczas procedury kompensacji temperatury konieczne moze
by¢, ze wzgledu na rozszerzalno$¢ cieplng, odmulenie kotta po osiggnieciu wysokiego poziomu wody. Jak wspomniano,
biorgc pod uwage powyzsze, zalecany jest poziom wody normalny lub nieco nizszy.

Zawory wody zasilajacej i kontroli zasilania musza by¢ zamkniete, a pompy wody zasilajacej wylaczone przez
caly czas procedury kompensacji temperatury.Ma to oczywiscie na celu zapobieganie doptywowi do kotfa jakiejkolwiek
$wiezej wody zasilajacej podczas trwania tego pomiaru, gdyz mogtoby to mie¢ ujemny wplyw na doktadnosc i bezbtednosé
kompensacji temperatury.

Wazne jest rowniez rozpoczecie opisywanej procedury przy temperaturze 100°C lub nieco nizszej, gdyz wszystkie odczyty
TDS dokonywane w odstepach co 5°C sg normalizowane ponownie wg temperatury 100°C pod koniec pomiaru, gdy
zachowywane sg automatycznie dane zwigzane z nowg krzywa kompensacji.

4) USTAWIANIE ZEGARA (SET CLOCK)

W przyrzadzie programowane s dni i zdarzenia, z czego wynika, ze potrzebuje on zegara czasu rzeczywistego opartego na
24-godzinnym 7-dniowym regulatorze czasowym. Zegar nie posiada funkcji kalendarza.

Pierwsze nacis$niecie przycisku P powoduje przetaczenie komunikatu wyswietlacza na SET CLOCK (Ustawienia zegara) i
pokazanie aktualnego czasu na linii dolnej, np. 02:03.

W celu wyregulowania zegara zgodnie z wtasciwym czasem nalezy uzy¢ przycisku UP w celu przyrostowego zwiekszenia
godzin i DOWN w celu stopniowego zmniejszenia minut. Po ustawieniu wiasciwego czasu nacisnaé przycisk P w celu
zachowania i wprowadzenia wartosci oraz przejscia do nastepnej funkcji. Obecnie nalezy ustawi¢ dzien tygodnia przy
pomocy przyciskéw UP i DOWN, ktére umozliwiajg ,przewijanie” dni tygodnia ,w gére” i ,w doét”. Wybraé aktualny dzien,
nacisng¢ P w celu zachowania i wprowadzenia wartosci oraz przejs¢ do poczatku menu konfiguracji i ustawiania
parametrow.
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5) WYJISCIE Z TRYBU KONFIGURACJI (EXIT SET-UP)
Nastepnie nalezy cyklicznie przejs¢ cato$¢ menu konfiguracji naciskajac czterokrotnie przycisk UP. Spowoduje to
wyséwietlenie na monitorze sterownika LRR1-12 komunikatu SET-UP & EXIT SET-UP (Konfiguracja i wyjscie z
konfiguracji). Jeszcze raz nacisng¢ P: na monitorze pojawi sie EXIT SET-UP (Wyjscie z konfiguracji), a na linii dolnej napis
SAVE SETTINGS (Zachowal ustawienia). Przetgczanie pomiedzy przyciskami UP i DOWN spowoduje pojawianie sie
komunikatu RESTORE SETTINGS (Przywrdci¢ ustawienia) i powrdt do ,zachowania ustawien”. Ostatnie nacisniecie
przycisku P powoduje krétki komunikat SET-UP & SAVED (Skonfigurowano i zachowano). W przypadku pozostawienia
wyswietlacza w trybie ,przywracania ustawien” po nacisnieciu przycisku P na monitorze pojawia sie na krétko SETTINGS
RESTORED (Ustawienia przywrdécono), po czym przyrzad powraca do pracy normalnej wyswietlajac przewodnosé,
temperature, dzien i czas.
Przyktad: 3000 184°C

MON 12:05
Jezeli funkcja kompensacji temperatury jest wylgczona, odczyt temperatury nie pojawia sie na wyswietlaczu.
UWAGA: Nalezy zwrdci¢ uwage, ze wszelkie zmiany zdarzen w SET EVENT (Ustawianie zdarzen) (tylko w trybie STDB)
zostaly juz zachowane. Przywracanie trybu kalibracji odnosi sie tylko do pozostatych szczegdtdéw kalibracji i do kalibracji jako
takiej.
Kompensacja temperatury (jezeli byta wykonana) zostata juz takze zachowana. Nalezy ponadto zwrdci¢ uwage, ze po
wejsciu w tryb kalibracji zachowywane sg wszystkie dane dotyczace kalibracji i to te wtasnie dane zostang przywrdocone w
przypadku wyboru opcji ,przywracania ustawien”. Sterownik LRR1-12 powraca teraz do normalnego trybu pracy.

Bateria

Urzadzenie posiada wlutowang baterie litowg typu CR2430 SLF Li-Mn bez mozliwosci dotadowania. W przypadku
koniecznosci wymiany baterii na nowa, urzadzenie nalezy zwrdci¢ do producenta lub zamoéwié wizyte specjalisty.

Diody sygnalizacyjne w trybie ,, STDB"”

HIGH (Poziom wysoki) - dioda czerwona oznacza przewodnos¢ wyzsza od SET POINT wartosci zadanej; czerwona
migajaca oznacza przekroczenie progu HIGH ALARM alarmu wysokiej przewodnosci.

OPEN (Otwarty) - dioda bursztynowa oznacza otwarcie zaworu odmulajgcego

CLOSE (Zambkniety) - zétta dioda oznacza ze zawor odmulajacy jest zamkniety

LOW (Poziom niski) - dioda zielona oznacza przewodnos$¢ ponizej wartosci zadanej SET POINT.

Automatyczne ukitady regulacji odsalania potaczone z ukiadem odmulania okresowego z zastosowaniem
sterownika LRR1-12 STDB ze ztaczem do sieci odmulania.

KONSTRUKCJA ZLACZA SIECIOWEGO UNIEMOZLIWIA JEDNOCZESNA PRACE WIECE]J NIZ JEDNEGO ZAWORU
ODMULAJACEGO KOTtA.

Ztacze sieciowe instalacji odmulania jest zamontowane w Sciance tylnej sterownika LRR1-12. Jego szesciostykowa wtyczka i
gniazdko umieszczone sq W gornym lewym rogu sScianki tylnej patrzac od tytu. (Patrz Schemat Scianki Tylnej).

Do gniazdka zaciskowego wyprowadzonych jest sze$¢ stykow oznaczonych P1. Cztery z nich stuza jako ztacze, a pozostate
dwa przeznaczone sg do pofaczenia z wytgcznikiem krancowym zamontowanym na zaworze odmulajagcym napedzanym
przez urzadzenie.

Ztacze jest izolowane elektrycznie od sterownika LRR1-12. Przyporzadkowanie wyprowadzen i potgczenia sg uwidocznione
na schemacie pofaczen:

Wyprowadzenie 1. Linia zajeta

Gdy kazdy sterownik LRR1-12 daje sygnat odmulania linia ta zostaje zablokowana na czas odmulania przedtuzony o
dodatkowe pie¢ minut. Zaden inny sterownik LRR1-12 w sieci nie bedzie w stanie rozpocza¢ cyklu odmulania dopdki linia ta
jest zablokowana. Lokalny wyfacznik krancowy na wyprowadzeniach 5 i 6 z zaworu odmulania réwniez blokuje tq linie bedac
stale otwarty i uniemozliwiajac odmulanie innych kottéw w tej samej sieci.

Linie zajete wszystkich pozostatych sterownikéw LRR1-12 w sieci muszg by¢ potaczone ze soba.

Wyprowadzenie 2. Linia czujnikowa

Linia ta musi by¢ podtaczona do linii czujnikowych wszystkich pozostalych sterownikédw LRR1-12 w sieci. W ostatnim
urzadzeniu w sieci wyprowadzenie 2 (linia czujnikowa) i wyprowadzenie 1 (linia zajeta) potaczone sg zworka.
Uwaga: Zworke takg powinien posiadac tylko jeden sterownik LRR1-12 i musi on by¢ umieszczony na koncu kabla.

Linia czujnikowa jest kontrolowana przez kazdy sterownik pod katem integralnosci sieci przed rozpoczeciem kazdej
sekwencji odmulania.
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Wyprowadzenie 3. Linia odniesienia OV.
Linia ta musi by¢ podfaczona do linii odniesienia OV wszystkich pozostatych sterownikow LRR1-12 w sieci. W ostatnim
urzadzeniu w sieci wyprowadzenie 3 (linia odniesienia 0V) i wyprowadzenie 4 potaczone sg zworka.

Wyprowadzenia 5 i 6. Wytacznik krancowy

Wyprowadzenia te sa pofaczone ze stykami normalnie zamknietymi (tzn. otwartymi w czasie odmulania) wytacznika
krancowego zamontowanego na zaworze odmulajgcym. Jezeli na zaworze tym nie jest zamontowany zaden wytacznik
krancowy wowczas te dwa wyprowadzenia powinny by¢ zwarte ze soba.

W przypadku, gdy zastosowany jest jeden sterownik LRR1-12 wowczas wtyczka ztgcza (oznaczona na sSciance tylnej jako
P1) musi posiadac zworki, odpowiednio, miedzy wyprowadzeniamil i 2, 3i4, 5i6.

Dziatanie

Przed rozpoczeciem odmulania przez ktorykolwiek sterownik LRR1-12, sterownik sprawdza najpierw linie czujnikowa. Jezeli
linia ta jest juz zablokowana, urzadzenie przed rozpoczeciem odmulania czeka na jej odblokowanie. Stan oczekiwania na
rozpoczecie odmulania jest sygnalizowany przez diode bursztynowg, ktéra wskazuje, ze zawér odmulajacy jest otwarty.

Po wykryciu, ze linia czujnikowa jest wolna, sterownik LRR1-12 utrzymuje linie zajetaq w stanie zablokowanym, a nastepnie
testuje linie czujnikowa. Jezeli linia ta pozostata odblokowana to znaczy, ze sie¢ musi by¢ przerwana, w zwigzku z czym
sterownik wyswietla komunikat NETWORK FAULT (Usterka sieci). W przypadku, gdy we wiasciwym czasie nie nastepuje
rozpoczecie odmulania zaczyna migac dioda zielona oznaczajgca otwarcie zaworu odmulajacego.

Jezeli jednak linia czujnikowa zostata zablokowana, sterownik LRR1-12 chwilowo odblokowuje linie zajetg i potwierdza
odblokowanie linii czujnikowej. Jezeli tak sie nie dzieje, oznacza to, ze w tym czasie inny sterownik LRR1-12 proébuje
rozpocza¢ odmulanie, dlatego urzadzenie powraca do trybu kontroli linii czujnikowej.

W przypadku niewykrycia zadnego innego sterownika LRR1-12, linia zajeta zostaje ponownie zablokowana i utrzymywana
w tym stanie przez kolejne pieé minut az do zamkniecia zaworu odmulajacego.

Po uptywie pieciu minut kazda usterka wyswietlona jako ,usterka sieci”, ktora zostata usunieta, umozliwia natychmiastowe
rozpoczecie cyklu odmulania. Migajaca dioda zielona pozostanie wtgczona az do zakonczenia sekwencji odmulania.

W przypadku, jesli po uptywie wspomnianych pieciu minut nie nastapi zamkniecie zewnetrznego wylacznika krancowego na
lokalnym zaworze odmulajacym, sterownik LRR1-12 bedzie blokowa¢ linie zajeta w celu uniemozliwienia wszelkich innych
operacji odmulania. Na wyswietlaczu pojawia sie komunikat LIMIT SWITCH FAULT (Usterka wyfgcznika kraricowego).
Uwaga: W przypadku uszkodzenia jednej lub wiekszej liczby zworek sieciowych na linii zajetej (wyprowadzenie 1), linii
napiecia odniesienia OV (wyprowadzenie 3) i linii czujnikowej (wyprowadzenie 2) na wyswietlaczu pojawia sie
komunikat o istnieniu ,usterki sieci”.

Schemat potaczen ukladu sieciowego

Kociot 1 Kociot 2 Kociot 3
LRR 1-12 LRR 1-12 LRR 1-12
Do dalszych
Wtyczka ztacza Wtyczka ztacza Wtyczka ztacza kottow
P1 P1 P1
1] 2[3]4]5]s] 1]2]a]4]s]s] [1]2]3]4]s]6] ==
| | | | |_ ] LJJ Zwarte jezeli na
1 ) i zaworze odmulajgcym
[ i: [— nie ma wytgcznika
LraAnmnnmn

Do wytacznika krancowego Do wytacznika krancowego Do wytacznika krancowego
na zaworze odmulajgcym na zaworze odmulajgcym na zaworze odmulajgcym

Uwaga: W ostatnim kotle na koncu sieci wymagane sg zworki pomiedzy zaciskami 1 i 2, a takze pomiedzy 3 i 4. W
przypadku, jezeli na zaworach odmulania okresowego nie sg przewidziane zadne zewnetrzne wytaczniki krancowe wéwczas
zworki nalezy umiesci¢ pomiedzy zaciskami 5 i 6 na kazdej wtyczce ztacza kotta. Jezeli sterownik LRR1-12 jest uzywany
oddzielnie, zaciski matego ztacza musza by¢ zwarte nastepujaco: 112,314, 5i 6.
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Schemat potaczen - Sitownik zaworu odsalajacego

Sitownik i
Od LRR 1-12 Od LRR 1-12 Od LRR 1-12
L K I I | 3 F Moo
| | —
PE ' P7 L P7
211 slafalz]| 513 [Eb(1110] 9801 (2[4
I
EuliRN®
Zamkniety 7
Zamkniaty @ Wusak
Belenoid WM GHE® VEAK K13 M
Zawor el. magnet. na Sitownik z dwoma wylacznikami Sitownik z trzema wylacznikami
zaworze odmulajacym krancowymi na zaworze krancowymi na zaworze
MPB24 i MPA 26 dla odsalajacym BAE 36-3 o wielkosci odsalajacym BAE 36-3 o wielkosci
systemu STDB %", %" i1” dla systeméw T2i D2 %", %" i 1” dla systemu L2
Od LRR 1-12 Od LRR 1-12 N Od LRR 1-12
I | L1 |
| 1 I T —I— |
Pl slala]z]1 PT Lo 4 Pl il alz2|olio]s] 4]
| J
—
hgh
AN 13 AR RAA,
Sitownik z dwoma wytacznikami Sitownik z trzema wylacznikami Sitownik z trzema wylacznikami
kranco_wyml na zaworze krancowymi na zaworze krancowymi na zaworze
odsalajacym BAE 36-1 o wielkosci odsalajacym BAE 36-1 o wielkosci odsalajacym BAE 28, 29, 210, 211 dla
2" do 1'%.” dla systeméw T2 i D2 %" do 1%” dla systemu L2 systemu H2




